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Gliederung

� Motivation

� Scanüberdeckung
� Grundidee

� Bestimmung des Versatzes in drei Dimensionen

� Kartenaufbau & Selbstlokalisation
� Odometrie vs. Scan-Überdeckung
� Kartenrepräsentation
� Ansatz

� Herstellung der Konsistenz
� Beispiele

� Zusammenfassung und Ausblick


