
Universitä t BremenCenter for Computing TechnologiesUniversitä t Bremen

Weltmodellierung im RoboCup

Thomas Rö fer

Technologie-Zentrum Informatik
Universitä t Bremen



Weltmodellierung im RoboCup 2

Universität Bremen

Übersicht

� Was ist RoboCup?
� Beispiel GermanTeam

� Architektur
� Perzeption
� Probabilistische Weltmodellierung
� Qualitative Weltmodellierung

� Planerkennung in Multiagenten-
systemen (MAS)
� Architektur
� Planerkennung

� Andere Anwendungen
� Bremer Autonomer Rollstuhl „Rolland“

� Ausblick


