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Hierarchie der Begriffe
� Strategische Navigation

� Taktische Navigation
� Grundverhalten

Grundverhalten und 
Experimente mit dem Rollstuhl
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Aufgaben der Sensorik

Kollisions-
detektion

Lenkungs-
dä mpfung

Navigation

taktile Sensoren Ultraschall-
sensoren

Infrarot-
sensoren
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Sensorikschwä chen

Ultraschall
� schrä ge, glatte Flä chen

� weiche Oberflä chen

Infrarot
� dunkle, schlecht reflektierende Flä chen

� spiegelnde Flä chen werden zu frü h erkannt




