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Vorlesung: Mo. 10:15-11:45 in MZH 7220
Praktikum: Mi. 10:15-11:45 in MZH 6240 (ab 30.10)

http://www.tzi.de/~roefer/kr02
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Allgemeln

» Allgemein

» Begleitveranstaltung zum Projekt RoboCup Il

» Veranstaltung geht nicht in die Projektnote ein

» Leistungsnachweis f r Praktische Informatik kann erworben werden

» Zusammen mit Kognitive Robotik I kann Diplompr fung gemacht werden
» Leistungsnachweise

» Bearbeitung von bungsaufgaben im Praktikum

» Aufgaben zweiw chentlich

» n-1L sungen m ssen zu ber 40% korrekt sein

» Note ergibt sich aus den n-1 besten abgegebenen L sungen
>95% - 1 >80% - 2 > 65% - 3 >50% - 4

» H rerscheine
» Teilnahme an Vorlesung reicht
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Vorlesungsplan

21.10.2002 Motivation: Service Robotik
28.10.2002 Motorik

04.11.2002 Sensorik

11.11.2002 Simulation und Realit t
18.11.2002 SimRobot

25.11.2002 Navigation bei Mensch und Tier
02.12.2002 Verhaltensbasierte Robotik |
09.12.2002 Verhaltensbasierte Robotik Il
16.12.2002 Odometrie und lokale Karten
06.01.2003 Kartografierung und Selbstlokalisation
13.01.2003 Kartografierung mit Laserscans
20.01.2003 Bahnplanung

27.01.2003 Navigation

03.02.2003 Wettbewerb
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Motivation: Service Robotik

Inspektion Rehabilitation

Tanken Reinigung
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Chirurgie




