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Begriff

Menschliche Navigation
Navigation der Ameisen
Navigation der Bienen
Navigation der V gel



Universit t Bremen

R ckblick SimRobot

GUI Mobile Roboter Roboterarme

£, SimRobot - B21 [_[Clx]
Fie Edt Yiew Simulation ‘window Help

=71 WORLD lab
! VEHICLE B21 AMBIENT (8.2,0 2);
(N TRANS X BACKGROUND (0.7,0.7,1
S TRANSY TEXTURE “skyline" LOA
N TRANS Z
s ROT X 1
& ROy TEXTURE
ROT_Z
EXECUTED
7 GROUP base SURFAGE “wall® (1.9,
{7 GROUP enclasur TEXTURE “stucko
71 FOLYEDER wals SIZE (206,208);
{71 GROUP windows
71 POLYEDER skyline
71 POLYEDER column
71 TURNABLE door 1
71 TURNABLE door 2
GROUP smal table
71 GROUP desk
71 GROUP compuler
= it

O

YRAPAROUND ;

For Help. press F1 000000 [ [NUM 4

Sensordaten Rauschen

Kognitive Robotik I Navigation bei Mensch und Tier 2



I@J' Universit t Bremen

Navigation
» Navigation » Na|vi|galti|on, die; - [lat. navigatio =
» Definition Schiffahrt, zu: navigare = fahren,

segeln, zu: navis = Schiff] (Seew.,
Flugw.): bei Schiffen, Luft- u.
Raumfahrzeugen Gesamtheit der
Ma nahmen zur Bestimmung des
Standorts u. zur Einhaltung des
gew hlten Kurses.

» nalvi|gie|ren «sw. V.; hat»
(Seew., Flugw.): den Standort
eines Schiffes od. Flugzeugs
bestimmen u. es auf dem richtigen
Kurs halten: nach der Sonne, mit
dem Sextanten n.
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