
Universität Bremen

Organisatorisches und Überblick

Thomas Röfer

Vorstellung
Fragen an euch

Informationen zu PI-1
Tutorien/Praktika

Erwerb des SBLN
Vorlesungsplan

Werkzeuge



Praktische Informatik 1 2

Universität Bremen

Universität Bremen

Vorstellung

� Dr. Thomas Röfer

� Wissenschaftlicher Assistent

Fachbereich 3

Technologie-Zentrum Informatik (TZI)

Bereich Sichere Systeme (BISS)

AG Bernd Krieg-Brückner

Kognitive RobotikFormale Methoden

Thomas Röfer



Praktische Informatik 1 3

Universität Bremen

Forschungsbereich

Sonderforschungsbereich Safe Robotics Sicherer Rollstuhl
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