Ubung 10: Transfor mation von dynamischen Feldern
(Besprechung am Montag, den 25. Juni 2001)

In der Vorlesung wurde die Transformation von allen Datentypen mit statischer Grofe behan-

delt, und auch das dynamische Anlegen Daten auf der Halde (heap). Ausgelassen haben wir nur
die dynamischen Felder, derren Grofe auch nicht statisch feststeht, die aber trotzdem auf dem

Stapel (stack) angelegt werden konnen.

Fir ein dynamisches Feld
varV:[uy..0q,Up..0p, ..., U ..O ] 0f T

wird ein Deskriptor der Lange 3k+2 angel egt (al so von statischer Grof3e), der auf die Adresseder
Feldwerte verweist, die (zur Laufzeit) tber dem Speicherbereich LOC angelegt werden, und
weitere Angaben enthalt, die fur die Operationen auf Feldern (Indizieren, Kopieren usw.) nitz-
lich sind. Der Deskriptor sieht so aus:

p(v) fa 0: fiktive Anfangsadresse des Elements v[O0, ...,0]
or 1: GroRe des Feldwertes
su 2: Subtrahend der realen zur fiktiven Anfangsadresse (g)
uy 3
01 4
. Grenzen der Dimensionen 2 bisk
Uy 2k+1
Ok 2k+2
d, 2k+3: 0x-Upy+l

Spannen der Dimensionen 2 bis k

do| |32 0nusl

Nimm die Formel zur Berechnung der relativen Adresse eines Feldelementesviey, e, ... g fur
statische Felder (siehe Vorlesung und Folien) und berechne den von den Feldindizes abhangenden
Teilwert mithilfe eines Hornerschemas. (Der Rest, g, ist im Deskriptor abgespeichert.)

Entwickle ein Transformationsschema fir viey, e, ... ]. Dabei sind (neben Idc, ind und ixa fol-
gende zusétzliche Operationen nitzlich:

Befehl Bedeutung

dpl SP:=SP+1;
S[SP] := S[SP-1]

chd q | if §SP] < §S[SP-4]+q] or S[SP] > §S[SP-4]+q+1] then error(“index error”)

Idd q SP:=SP+1,
S[SP] := §[S[SP-3] + ]

Definiere den Deskriptor fr das Feld a mit den (dynamischen) Grenzen [-3..+3,1..10] und Ele-
menten der Grol3e 2, transformiere den Zugriff a [1, 51 und fuhre den Code aus.



